
98-2 大葉大學 完整版課綱

基本資訊

課程名稱 機電整合 科目序號 / 代號 0612 / EEI4068

開課系所 電機工程學系 學制 / 班級 大學日間部4年1班

任課教師 陳盛基      專兼任別 專任

必選修 / 學分數 選修 / 3 畢業班 / 非畢業班 畢業班

上課時段 / 地點 (二)4    / H303  (四)56   / H370  授課語言別 中文

課程簡介

本課程介紹機械與電機整合技術與運動控制實務。機電整合系統是將機械、電機、電子電路、氣液壓等致

動元件及感測器等，藉由伺服控制加以整合的技術。工程師為了設計、診斷或維修複雜的系統，必須瞭解

電機、電子、機械及控制系統的原理。本課程主要目標即在培養學生設計及建構機電系統的能力及知識。

課程大綱

第一章、控制系統簡介：控制系統、類比及數位控制系統、控制系統的分類.第二章、以微處理機為基礎架

構之控制器：微處理器系統硬體、微處理器控制器介面、控制器程式規劃.第三章、運算放大器及訊號調整: 

運算放大器、特別介面電路、信號傳輸.第四章、開關、繼電器和電力控制半導體：開關、繼電器和功率電

晶體、矽控整流器、TRIACS、觸發元件.第五章、機械系統：機械元件的行為、能量、機械系統的反應、

齒輪、離合器和煞車、動力傳動技術.第六章、感測器： 位置、角速度、近接、負荷、壓力、溫度、流量、

液面及視覺感測器.第七章、馬達：永磁直流馬達、無刷直流馬達、永久磁鐵型步進馬達、可變磁阻型步進

馬達、步進馬達控制電路、感應馬達、同步馬達、交流馬達控制.第八章、致動器： 電機式線性致動器、液

壓系統、氣壓系統、流量控制閥.第九章、伺服控制系統：性能標準、開關控制器、PID控制、模糊控制器.

第十章、運動控制: 軌跡規劃、同動控制

基本能力或先修課程

線性代數, 基本直交流電學

課程與系所基本素養及核心能力之關連

1.1.數理基礎知識與能力

1.2.資訊科技基礎知識與能力

3.2.執行工程實務所需之技術及實作之能力

4.1.電機專業英語之基本能力

4.3.充分認知專業倫理之重要性，瞭解工程技術對環境、社會及全球的影響，善盡工程師之社會責任
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成績稽核

教科書(尊重智慧財產權，請用正版教科書，勿非法影印他人著作)

書名 作者 譯者 出版社 出版年

無參考教科書

參考教材及專業期刊導讀(尊重智慧財產權，請用正版教科書，勿非法影印他人著作)

書名 作者 譯者 出版社 出版年

無參考教材及專業期刊導讀

上課進度 分配時數(%)

週次 教學內容 講授 示範 習作 實驗 其他

1 第一章、8051簡介 100

2 第二章、系統分析 100

3 第三章、C語言基礎 100

4 第四章、程式設計 100

5 第五章、常用函數 100

6 第六章、輸出埠實習 100

7 第七章、輸入埠實習 50 50

8 第八章、外部中斷實習 50 50

9 期中考 100 0

10 第九章、計時/計數器實習 50 50

11 第十章、串列埠實習 50 50

12 第十一章、矩陣型LED實習 50 50

13 第十二章、聲音產生實習 50 50

14 第十三章、LCD介面實習 50 50

15 第十四章、類比/數位(A/D)介面實習 50 50

16 第十五章、步進馬達實習 50 50

17 期末專題報告(1) 100

18 期末專題報告(2) 100
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